—

4
& RPM SUL

Solucdes em Manutencao Preditiva

Monitor de Vibragoes
TV420

e
(POWER Jlammg| TRIP | (mmov){ssas)| sTHERNET
DTV a0 Rcern

&) WWW.RPMSUL.COM.BR


http://rpmsul.com.br/

Solugdes em Manutengao Preditiva

p |
7 RPM SUL

PARA QUE SERVE?

O TV420 é um transmissor de vibragdo mecanico compativel com a norma APl 670 para
protecdo de mdaquinas. E configurdvel pelo usuario a partir do PC e oferece varias op¢des para a
comunicagdao com sistemas de controle.

Caracteristicas:

* 2 entradas dinamicas para conectar aceler6metros, sensores de velocidade ou de
proximidade;

* 1 entrada de trigger para medir RPM e fase através de sensores de proximidade ou pick-ups;

* Mede aceleragao, velocidade, deslocamento e envolvente através dos acelerémetros;

* Mede deslocamento e posicdo através dos sensores de proximidade;

* Mede fase de deslocamento 1x;

* Mede RPM;

* Mede espectros, formas de onda e érbitas;

* Filtros e medicGes programaveis;

* Comunicacdo Ethernet Modbus TCP;

* Comunicagdo RS485 Modbus RTU;

* Relés para sinalizacdo de alarme, parada e funcionamento da instrumentacao;

* Saidas de sinal para analisadores de vibracoes;

* Protecdo configuravel por voto simples ou duplo;

* Entrada digital para by-pass ou troca de niveis de alarme;

* Incluso software para monitoramento continuo.

Vantagens:

* Pode ser configurado pelo usuario para proteja todos os tipos de maquinas;
* Comunica com PLC, terminais IHM e Sistemas SCADA por Modbus RTU ou Modbus TCP.

O QUE E POSSIVEL FAZER?

Protecao de Maquinas: Problemas Detectados:
* Turbogeradores a gas ou a vapor; * Falhas em rolamentos;
* Turbogeradores hidraulicos; * Mas condicOes de lubrificacdo;
* Motores elétricos; * Cavitacdo;
* Bombas; * Desbalanceamento;
* Ventiladores; * Desalinhamento;
* Compressores; * Folgas mecanicas;
* Centrifugas; * Problemas estruturais;
* Torres de resfriamento; * Problemas de estabilidade de eixo.

* Redutores.
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SENSORES
Dinamicos:
* Acelerdmetros de 100 mV/g ou 500 mV/g;
* Sensores de proximidade sem contato;
* Sensores de velocidade;
* Qutros sensores com unidades configuraveis.

RPM:
* Sensores de proximidade com saida PNP o NPN;
* Sensores de proximidade analdgicos (Keyphasors);
* Pickups magnéticos.

COMUNICACAO

Ethernet TCP:
Este instrumento pode enviar medi¢des por redes Ethernet com meio fio ou Wi-Fi para os
seguintes dispositivos:

* PLC;

* IHM;

* Sistemas SCADA;

* MAINTraq OnLine.

RS485 RTU:
Comunicacdo de rede RS485 com protocolo O Modbus RTU padrao permite a sistemas de
controle podem obter o valores medidos.

SAIDA

VIBRAspec tem trés contatos para sinalizar os seguintes eventos, de acordo com exigido pelo
padrao APl 670:

* Pronto: Indica que a instrumentacdo é funcionando corretamente

* Alarme: Indica que ha altas vibragées;

* Viagem: indica que é necessario parar a maquina porque as vibragdes sdo muito alto em um
ou dois sensores, dependendo de configure voto simples ou voto duplo.

Saidas Dinamicas de Sinais:
Tem saidas de sinal isoladas (bufferizadas), que permitem andlises de outros instrumentos sem
interferir no desempenho de protecao.
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ANALISE

VIBRAspec trabalha com o software MAINTraq OnLine para analisar os espectros, formas de
onda e drbitas das maquinas monitoradas.
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ANALISES ESPECIAIS

O VIBRAspec AG pode fazer tudo que o Vibraspec A faz conforme especificagdes acima e tem a
capacidade a mais no software MAINTraqg Analyzer para realizar as seguinte anadlises especiais:

* MedigGes e tendéncias em Tempo Real; * Espectro cruzado e coeréncia;
* Gravacgao de vibragao durante horas ou dias; * Orbitas;

* Analise espectral de até 102.000 linhas; * Espectro completo;

* Cepstrum; * Posicdo de eixos;

* Run up/ Coast Down; * Analise ciclica;

* Diagrama de Bode y diagrama Polar; * Runout;

* Cascata de Espectros vs. RPM;
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MONITORAMENTO DE VIBRAGOES E TEMPERATURA
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MONITORAMENTO COM SENSORES DE PROXIMIDADE
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